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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ELEKTRYCZNYCH - OCHRONA ODGROMOWA

KOD CPV —45312310-3

1.1.  Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamawiajacego

Roboty termomodernizacyjne budynku A
ITB Warszawa ul. Ksawerow 21

1.2.  Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z uktadaniem i montazem elementéw instalacji odgromowej i uziemienia w
obiektach kubaturowych.
Charakterystyka ogélna dotyczgca stanu istniejacego oraz projektowanego zakresu robot
budowlanych zawarta jest w czgsci ogdlnej specyfikacji technicznej — branza budowlana.
Wykonawca rob6t branzowych — elekirycznych zobowiazany jest zapoznaé sie z tymi
dokumentami.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad wykonania i odbioru
robot obejmujacych:
- demontaz nadziemnej czgsci instalacji odgromowe;,
- ufozenie orurowania z przewodami odprowadzajacymi na $cianach
(przed utozeniem warstwy ocieplajgce;j),
- montaz zwodow poziomych i pionowych na dachach po wykonaniu
rob6t budowlanych (ocieplen i nowych pokryé dachu),
- montaz uziomdéw powierzchniowych,
- pomiary pomontazowe.

1.3.  Roboty demontazowe instalacji odgromowej

Przed przystapieniem do robot nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia stref
demontazu przed dostepem 0s6b postronnych.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach demontazowych i montazowych na dachach powinni
posiada¢ $wiadectwo lekarskie dopuszezajace do ,,pracy na wysokosci”.

Materialy zdemontowane ztomowad.

1.4,  Zakres prac przygotowawczych

Do prac przygotowawczych zalicza sie:
- montaz uchwytéw do rur uktadanych na $cianach
(przed warstwg ocieplajaca),
- montaz puszek zlaczowych podtynkowych,
- wiercenie i montaz wspornikéw do montazu napreznego zwodow poziomych,
- wykopy i zasypanie rowow dla przewodéw uziemiajacych (uzioméw).

1.5. Ogdlne wymagania techniczne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$é z
dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.



Do wykonania instalacji nalezy stosowaé materiaty posiadajace $wiadectwa dopuszczenia do
stosowania w budownictwie.
Wszelkie nazwy wiasne produktow i materialow przywolane w Specyfikacii stuza do ustalenia
pozadanego standardu wykonania, okreslenia wlasciwosci i wymogéw technicznych
zatozonych w dokumentacji techniczne;.
Dopuszcza si¢ zastosowanie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw
pod warunkiem:
- spetnienia tych samych wiasciwosci technicznych,
- przedstawienia zamiennych rozwigzaf na pi$mie
(dane techniczne, atesty dopuszczenia do stosowania,
uzyskanie akceptacji projektanta).

1.6.  Dokumentacja robot montazowych

Dokumentacje robdt montazowych stanowia:
- projekt budowlano-wykonawcezy instalacji piorunochronnej,
- specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét,
- dziennik budowy,
- dokumenty $wiadczgce o dopuszezeniu do stosowania
w budownictwie uzytych materiatow,
- protokoty odbioréw cz¢sciowych, koncowych
oraz protokoty badan i pomiaréw kontrolnych,
- dokumentacja powykonawcza.

1.7. Nazwyikody

Grupy robét, klasy robét, kategorie robét.
45312310-3 — Roboty w zakresie ochrony odgromowe;.

1.8.  Warunki przvjecia na budowe i przechowywanie
materiatéw do robét montazowych

Materialy i wyroby do robét montazowych moga by¢ przyjete na budowe jesli spelniajg
nastepujace warunki:
- 53 zgodne z ich wyszczegélnieniem i charakterystyka
podana w dokumentacji projektowe;,
- s3 wlasciwie oznakowane i opakowane,
- producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu
1 stosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow
rowniez karty katalogowe wyrobow z wytycznymi odnosnie ich stosowania.
Niedopuszczalne jest stosowanie do robét montazowych — wyrobéw i materialéw nieznanego
pochodzenia.
Wszystkie materialy powinny byé przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcjg
producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

1.9. Wymagania dotyczace sprzetu, maszyn i narzedzi

Prace mozna wykonywa¢ przy pomocy wszelkiego sprzgtu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru. Przy montazu instalacji na $cianach nalezy korzystaé z rusztowan budowlanych.



1.10. Wymagania dotyczace transportu materialow

Podczas transportu materiatdw nalezy zachowaé ostroznos$é, aby ich nie uszkodzi¢ (nie
zniszczy¢ powlok ochronnych cynkowych).

2. Wymagania dotyczace wykonania robot

Zakres robot obejmuje:

- roboty demontazowe,

- przemieszczenie materiatow w strefie montazowej,

- ztozenie materiatow na miejscu montazu wg projektu,

- wyznaczenie linii przebiegu instalacji i miejsc montazu osprzgtu,

- roboty przygotowawcze o charakterze ogélnobudowlanym jak:
wykopy liniowe, kucie reczne lub mechaniczne, wiercenie mechaniczne otwordw,

- osadzenie kotkow kotwigcych , srub kotwigcych, wspornikow,

- montaz na gotowym podtozu rur instalacyjnych oraz osprzetu
instalacyjnego do montazu instalacji odgromowej,

- montaz zwodow, przewodow odprowadzajacych, uziemiajgcych
1 zlgez kontrolno-pomiarowych,

- montaz uziomow powierzchniowych w wykopach,

- roboty o charakterze ogdlnobudowlanym, po montazu instalacji
piorunochronnej i uziemien, jak: zasypanie wykopow, zaprawienie bruzd
po przekuciach i osadzeniu konstrukcji wsporczych,

- przeprowadzenie pomiarow i badan kontrolnych.

3. Prace naprawcze i porzadkowe

Zakres prac:
- uprzgtnigcie materialdw zdemontowanych oraz gruzu i odpadéw instalacyjnych,
- uszczelnienie otwordw montazowych wspornikéw na dachu budynkéw,
- naprawy tynkow po ultozeniu instalacji (bruzdy, otwory, wneki itp.).

4. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie odbiorcze jakosci robot obejmuje:
- poréwnanie dokumentacji powykonawczej z projektem
1 stanem faktycznym wykonania robot,
- oceny poprawnosci wykonania montazu przewodow i osprzetu instalacyjnego,
- wykonanie pomiarow:
- rezystancji uziemiefi w poszczegdlnych ztgczach kontrolnych,
- cigglosei potaczen instalacji.
Wyniki pomiaréw nalezy udokumentowaé w protokotach dotgczonych do dokumentacji
powykonawczej.



