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ST-O D-M-00.00.00. - WYMAGANIA OGOLNE Kod CPV 45000000
Remont placu manewrowego na terenie ITB Pionki
1. CZESC OGOLNA

1.1 Remont placu manewrowego na terenie zaktadu ITB Pionki

Inwestor: ITB Oddziat Mazowiecki w Pionkach 26-670 Pionki, ul. Przemystowa 2
1.2._Przedmiot, zakres robdt :
Remont placu manewrowego na powierzchni 772 m2 obejmujacy;

- regulacja wysokosci pokryw studzienek kanalizacji i wtazéw do studni,
- naprawa czesci nawierzchni placu (demontaz ptyt zelbetowych, korytowanie, wykonanie podbudowy z
kruszywa tamanego na warstwie odsgczajgcej z piasku gruboziarnistego}
- czyszczenie nawierzchni placu
- utozenie warstwy wyréwnawczej z mieszanek mineralno-asfaltowych standard |, grubo$¢ warstwy po
zageszczeniu srednio 3 cm, transport mieszanki samochodami samowytadowczymi 5-10 t
- utozenie nawierzchni z mieszanek mineralno-asfaltowych standard I, grubo$¢ warstwy Scieralnej
po zageszczeniu 4 cm, transport mieszanki samochodami samowytad. 5-10 t
- prace porzadkowe

1.3._ Wyszczeqgdlnienie i opis prac towarzyszgcych i robdt tymczasowych
Przed przystgpieniem do podstawowych rob6t drogowych nalezy oczyscic plac,

oznakowac i zabezpieczy¢ terenu budowy.

1.4. Informacja o terenie budowy

Zamawiajacy przekaze wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie okreslonym w umowie o
wykonanie robét, wskaze oznaczone na planie sytuacyjnym instalacje i urzgdzenia podziemne i naziemne.

1.5.0rganizacja robdt, przekazanie placu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu pojazdéw zgodnie z ustaleniami z Zamawiajgcym az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, znaki drogowe,
zapewniajgc w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene ofertowa.

1.6. Zabezpieczenie intereséw 0sbb trzecich
Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujgcych przepisbw oraz powinien zapewni¢ ochrone
wiasnosci publicznej i prywatnej. Istniejace w terenie instalacje naziemne i podziemne, np. kable, rurociggi, sieci
itp. lub znaki geodezyjne powinny by¢ szczeg6towo zaznaczone na planie sytuacyjnym i wskazane wykonawcy
przez zamawiajgcego (inwestora) przy przekazywaniu placu budowy. Wykonawca jest zobowigzany do
szczegbtowego oznaczenia instalacji i urzadzen, zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, a takze do
natychmiastowego powiadomienia inspektora nadzoru i wiasciciela instalacji i urzadzen, jesli zostang przypadkowo
uszkodzone w trakcie realizacji rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instalacjach i urzadzeniach
naziemnych i podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania terenu, spowodowane w trakcie
wykonywania robét budowlanych.

[. 7. Wymagania dotyczgce ochrony srodowiska
Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac sie do przepiséw i normatywow z
zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i poza jej terenem. Bedzie unikat szkodliwych dziatan, szczeg6lnie w
zakresie zanieczyszczen powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla srodowiska i
otoczenia czynnikédw powodowanych dziatalnoscig przy wykonywaniu rob6t budowlanych

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie Wykonawca
dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa, a takze
zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odziez wymagang dla personelu zatrudnionego na placu
budowy. Kierownik budowy, zgodnie z art. 21 a ustawy Prawo Budowlane, jest zobowigzany sporzgdzi¢ lub
zapewni¢ sporzgdzenie (przed rozpoczeciem budowy) planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowa, zwanego ,planem
bioz" . ,Plan bioz" nalezy opracowaé¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz . U . Nr 120 poz. 1126), uwzgledniajgc réowniez wymagania okreslone w rozporzadzeniach: Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogoInych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650). Wykonawca bedzie stale
utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisow
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
ewentualne straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat robét lub przez personel wykonawcy.

1.9..Ogrodzenie placu budowy
Nie przewiduje sie ogrodzenia terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania w czystosci placu w sgsiedztwie remontowanej powierzchni.

1.10. Nazwy i kody : grup robét, klas robdt i kategorii robot

dziat: 45 000000 - budownictwo
grupa: 45 200000 - roboty budowlane ..... w zakresie inzynierii lgdowe;j




klasa: 45 230000-8 roboty budowlane w zakresie budowy ... drog, ....
kategorie: 45 233220-7 roboty w zakresie nawierzchni drég.

1.11. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia stosowane w specyfikaciji:
Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikowana jednostke certyfikujaca, potwierdzajacy, ze
wyréb i proces Jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacja techniczna.
Deklaracja zgodnosci - oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela, stwierdzajgce na jego
wytgczng odpowiedzialnosc¢, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacja techniczna.
Dokumentacja projektowa - stuzgca do opisu przedmiotu zaméwienia na wykonanie rob6t budowlanych - sktada
sie w szczegolnosci z : projektu wykonawczego, przedmiaru robét.
Dokumentacja powykonawcza budowy - skiada sie z dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami w
projekcie budowlanym i wykonawczym, dokonanymi w trakcie wykonywania robdt, a takze geodezyjnej
dokumentacji powykonawczej i innych dokumentéw.
Grupy, klasy, kategorie robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w rozporzadzeniu nr
2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zaméwien (Dz. Urz. L 340 z 16. 12. 2002 r. z
pbézn. zm.).
Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktérej
inwestor powierza nadzér nad budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i
wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonywanych robét, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach rob6t
zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze
gotowego obiektu.
Instrukcja techniczna obstugi ( eksploatacji ) - opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen
technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspotzaleznosé czynnosci obstugi, przegladdw i
zabiegow konserwacyjnych, warunkujgcych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi
(eksploataciji) jest réwniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.
Istothe wymagania - oznaczaj g wymagania dotyczgce bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektow
interesu wspdlnego, jakie majg spetniac¢ roboty budowlane.
Normy europejskie - oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski
Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC)jako , standardy europejskie (EN)" lub , dokumenty
harmonizacyjne (CH)", zgodnie z ogélnymi zasadami dziatania tych organizaciji.
Obmiar robot - pomiar wykonanych robét budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji ich ilosci w przypadku
zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze robot, albo obliczenia wartosci robét dodatkowych, nie objetych
przedmiarem.
Odbidr czesciowy (robét budowlanych) - nieformalna nazwa odbioru robét ulegajgcych zakryciu
i zanikajacych, a takze dokonywanie prob i sprawdzen instalacji, urzadzen technicznych.
Odbiorem czesciowym nazywa sie odbidr czesci obiektu budowlanego wykonanego w stanie nadajgcym sie do
uzytkowania, przed zgtoszeniem do odbioru catego obiektu budowlanego, ktéry jest traktowany jako ,odbior
koncowy".
Odbiér gotowego obiektu budowlanego — formalna nazwa czynnosci, zwanych tez ,odbiorem koncowym®,
polegajgcym na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez osobe
lub grupe os6b o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczong przez inwestora, ale nie bedaca
inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje sie po zgtoszeniu przez kierownika budowy
faktu zakonczenia robo6t budowlanych, tacznie z zagospodarowaniem i uporzadkowaniem terenu budowy i
ewentualnie terendéw przylegtych, wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygotowaniu przez niego
dokumentacji powykonawcze;j.
Przedmiar robét - to zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w kolejnosci technologiczne;j
ich wykonania, ze szczegdétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegétowy opis, oraz wskazanie
szczegoétowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych rob6t podstawowych.
Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci i
wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robét.
Wspolny Stownik Zamoéwien -jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robét budowlanych, stworzonym na
potrzeby zamoéwien publicznych. Sktada sie ze stownika gtéwnego oraz stownika uzupetniajacego. Obowigzuje we
wszystkich krajach Unii Europejskie;.
Wyrob budowlany - nalezy przez to rozumie¢ wyr6b w rozumieniu przepiséw o wyrobach budowlanych,
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaty w obiekcie
budowlanym, wprowadzony do obrotu jak wyrdéb pojedynczy lub jako zestaw wyrobéw do stosowania we
wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.
Zarzadzajacy realizacjg umowy -jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych postanowieniach
umowy, zwana dalej zarzadzajgcym, wyznaczona przez zamawiajgcego, upowazniona do nadzorowania realizacji
robét i administrowania umowg w zakresie okreslonym w udzielonym petnomocnictwie (zarzgdzajacy realizacjg nie
jest obecnie prawnie okreslony w przepisach). )
PKT. 2. WYMAGANIA DOTYCZACE Wt ASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1 Wymagania ogo6lne dotyczgce wiasciwosci materiatéw i wyrobdw

Przy wykonywaniu robét budowlanych mogg by¢ stosowane wytgcznie wyroby budowlane o
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wiadciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom
budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych wart. 5 ust. | pkt. | ustawy Prawo budowlane
- dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, a takze powinny by¢ zgodne z
wymaganiami okreslonymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Wykonawca rob6t powinien
przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegétowe informacje o zrdédle produkciji, zakupdw
wyrobow budowlanych i urzadzeh przewidywanych do realizacji rob6t - witasciwie oznaczonych,
posiadajacych certyfikat na znak bezpieczehnstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg
Normag, a takze inne prawnie okreslone dokumenty. Kierownik budowy jest obowigzany przez okres
wykonywania rob6t budowlanych przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze
os$wiadczenia dotyczgce wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.
2. 2. Wymagania ogoélne zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami
dostaw, sktadowaniem i kontrola jakosci materiatéw i wyrobéw

Wykonawca zapewni wtasciwe skitadowanie i zabezpieczanie materiatdw na placu budowy.
Tymczasowe miejsca sktadowania powinny by¢ okreslone w projekcie zagospodarowania placu budowy lub
uzgodnione z inspektorem nadzoru inwestorskiego. Sktadowane  materialy, elementy i urzadzenia powinny
by¢ dostepne inspektorowi nadzoru w celu przeprowadzenia inspekcji. Przed wbudowaniem dtuzej

sktadowanych materiatéw, elementéw budowlanych i urzadzen konieczna jest akceptacja

inspektora nadzoru.

2.3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowane w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane i urzgdzenia wbudowane,
montowane lub instalowane w trakcie realizacji robét budowlanych odpowiadaty wymaganiom okreslonym
w art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz w szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Wykonawca
uzgodni z inspektorem nadzoru inwestorskiego sposdb i termin przekazania informacji o przewidywanym
uzyciu podstawowych materiatébw oraz elementow konstrukcyjnych do wykonania robot, a takze o
aprobatach technicznych lub certyfikatach zgodnosci.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty i elementy budowlane, dostarczone przez wykonawce na plac budowy, ktére nie uzyskajg
akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego, powinny by¢ niezwtocznie usuniete z placu budowy. W
uzasadnionych przypadkach inspektor nadzoru inwestorskiego, w uzgodnieniu z projektantem
oraz inwestorem moze pozwoli¢ wykonawcy na wykorzystanie materiatéw lub elementéw budowlanych nie
odpowiadajgcym wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej oraz specyfikacjach technicznych.
Konieczna jest w tym przypadku zmiana cen tych materiatéw lub elementow. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym
znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego materiaty,
elementy budowlane badz urzadzenia, wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko i ponosi petng
odpowiedzialno$c¢ techniczng i kosztowa.

PKT. 3 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet powinien by¢ zgodny z
wymaganiami okreslonymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych dla  konkretnych rodzajow rob6t. W
przypadku braku odpowiednich ustaleh w specyfikacjach technicznych niezbedna jest akceptacja sprzetu
przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jezeli w specyfikacjach przewidziano mozliwosci wariantowego

uzycia sprzetu, wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru wybér sprzetu. Wykonawca przedstawi inspektorowi
nadzoru inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce realizacji umowy lub
kontraktu mogg by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego i nie dopuszczone do realizacji
robét.
PKT. 4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktére bedg okreslone w
projekcie organizacji robét oraz takie, ktore nie wptyng niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.
Srodki transportu powinny odpowiadaé wymaganiom okreslonym w szczegdtowej specyfikaciji technicznej, jezeli
gabaryty lub  masy elementdéw konstrukcyjnych lub urzgdzen wyposazenia wymagaja specjalistycznego
sprzetu transportowego.
4.1. Transport poziomy
Wykonawca bedzie uzywat tylko takich $rodkéw transportu poziomego, ktére nie spowodujg uszkodzen
przewozonych materiatéw i elementéw. Liczba i rodzaje srodkéw transportu powinny zapewni¢ prowadzenie
robét zgodnie z zasadami okreslonymi w szczeg6towych specyfikacjach technicznych.
4.2. Transport pionowy - nie wystepuje
PKT. 5 WYMAGANIA DOTYCZACE WtASCIWOSCI WYKONANIA
ROBOT BUDOWLANYCH
5.1..Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, za ich zgodnos$¢ z dokumentacijg
projektowg i wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem organizacji robét oraz poleceniami
inspektora nadzoru inwestorskiego. Ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczanie wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Nastepstwa btedu popetnionego przez wykonawce podczas okreslania wymiaréw elementéw beda
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poprawione przez wykonawce na wiasny koszt, zgodnie z wymaganiami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Sprawdzenie wymiaréw przez inspektora nadzoru inwestorskiego nie zwalnia wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje inspekiora nadzoru inwestorskiego dotyczgce akceptacji wyboru materiatow, elementow
budowlanych, elementéw robdt, wyboru sprzetu i innych ustalen odnoszgcych sie o wykonywanych robét
bedg oparte na wymaganiach okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej, a
takze w normach.
Polecenia inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t bedg wykonywane przez Wykonawce nie pdézniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe wstrzymania
robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
5. 4. Projekt organizacji budowy
Wykonawca opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacji robét.
Projekt ten powinien zawiera¢ m. in.:
- szczegdbtowe zestawienie ilosci robdt z charakterystykg techniczng
- metody i systemy wykonania rob6t z uwzglednieniem $rodkéw realizacji, jak materiaty, maszyny i
urzadzenia pomocnicze, zatrudnienie i in.

- harmonogramy wykonania robét, pracy maszyn i urzadzen,
- plany zatrudnienia
- zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatéw,
- instrukcje bhp

5. 5. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzadkowania terenu
wokot budowy. Uprzatniecie terenu budowy stanowi wymaog okreslony przepisami administracyjnymi 0
porzgdku. ] ) )
PKT. 6 KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT

BUDOWLANYCH

6. | . Zasada kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jakosci materiatdw i elementéw, zapewni
odpowiedni system kontroli oraz mozliwosci pobierania probek do badania materiatéw i robét. Do obowigzkow
wykonawcy nalezy przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru inwestorskiego opracowania pt. Program
zapewnienia jakosci.

Program skfada sie z czesci ogolnej i czesci szczegdtowej.

Czesc¢ ogolna okresla ;

- system ( sposéb i procedure ) kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

-  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (okreslenie laboratorium wytypowanego do

wykonania badan zleconych przez wykonawce),

- spos6b oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapiséw pomiardw,

- sposob i forme przekazywania informacji inspektorowi nadzoru inwestorskiego

Czes¢ szczegotowa dla kazdego asortymentu rob6t podaje ;

- wykaz maszyn i urzadzeh stosowanych na budowie, z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy sterowania wykaz urzgdzen pomiarowo-kontrolnych sposoby
dostarczania materiatow budowlanych i wyrobow

- urzadzenia do magazynowania i zatadunku materiatéw sposéb i procedure pomiaréw i badan ( rodzaj i
czestotliwosé badan, pobierania prébek) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i
elementow budowlanych oraz wykonywania poszczegdlinych robot

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom umowy.

Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig gwarantujaca, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w normach i specyfikacjach technicznych

6.2. Pobieranie probek

Probki do badan bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkciji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie miat mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu prébek.

6. 3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegétowych specyfikacjach technicznych, mozna stosowac
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru
inwestorskiego wyniki badan. Wykonawca bedzie przekazywac¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie
raportow z wynikami badan.

6. 4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego
Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli pobierania prébek
i badania materiatbw u zrodta ich wytwarzania, a wykonawca zapewni wszelkg potrzebng pomoc w tych
czynnosciach. Na zlecenie inspektora nadzoru inwestorskiego - wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe
badania tych materiatow, ktére budzg watpliwos¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
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wykonawce usuniete z witasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia niezgodnosci z normami lub aprobatami technicznymi; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa
zamawiajacy.

6. 5. Dokumentacja budowy
Dokumentacja budowy, obejmuje:
- dokumenty laboratoryjne
protokoty odbioréw czesciowych i koncowych,
ksigzke obmiardéw robét,
- certyfikaty na znak bezpieczenhstwa, deklaracje zgodnosci z Polskg Norma lub aprobaty techniczne,
- protokoty koniecznosci dotyczace robét dodatkowych i kosztorysy na te roboty.
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej we wiasciwie
zabezpieczonym miejscu oraz udostepniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych organdéw.
PKT. 7 WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7. |.0Qgdblne zasady przedmiaru, obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaru
Przedmiar robot zostat opracowany i stanowi zatgcznik do Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia.
Ogodlne zasady obmiaru robét dotycza umoéw z wynagrodzeniem kosztorysowym wykonawcy. Obmiar robot
bedzie okresla¢ faktyczny zakres rob6t wykonywanych zgodnie z dokumentacja, projektowa i specyfikacja
techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robo6t dokonuje wykonawca po pisemnym
powiadomieniu inspektora nadzoru inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robo6t. Powiadomienie
powinno nastgpi¢ co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane sg do ksigzki
obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub opuszczenie (przeoczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub specyfikacji technicznej
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Korekta ewentualnych btedéw lub pominietych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystgpienia wykonawcy
i akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego, po porozumieniu
z Zamawiajgcym, jezeli zawarta umowa nie stanowi inaczej.
Obmiaru wykonanych rob6t dokonuje kierownik budowy.

7. 2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow
Zasady okreslania ilosci robét podane sg w odpowiednich SST, KNR-ach oraz KNNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji kosztorysowe;.

7. 3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce i wymagajg akceptacji inspektora nadzoru
inwestorskiego.

7. 4. Czas przeprowadzenia pomiaréw
Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych nalezy przeprowadza¢ w czasie
ich wykonywania. Obmiar rob6t ulegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
PKT. 8 ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1._Rodzaje odbioréw

Wystepujg nastepujgce rodzaje odbioréw: odbiér czesciowy, odbioér etapowy, odbidr robédt zanikajgcych lub
ulegajgcych zakryciu, odbiér koncowy, odbiér po okresie rekojmi, odbior ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto
wystepuje odbiér przewodéw kominowych.
Zasady odbioréw rob6t moze okreslaé umowa o roboty budowlane.

8. 2. Odbiér roboét ulegajgeych zakryciu lub zanikajgcych
Do podstawowych obowigzkéw wykonawcy nalezy zgtaszanie inwestorowi do odbioru rob6t ulegajacych zakryciu
lub zanikajgcych, ktoéry polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robo6t. Odbioru tego dokonuje inspektor
nadzoru inwestorskiego.

8. 3. Odbidr czesciowy i odbidr etapowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét - czesci, ktore
w miare postepu robét mogg by¢ przedmiotem odbioru.
Odbidr etapowy polega na ocenie ilosci i jakosci czesci robét stanowigcych z reguty cato$é techniczng. Podziat
budowy na odcinki lub etapy kwalifikujgce sie do odbioréw etapowych dokonuje sie w czasie projektowania
organizacji robo6t. Roboty do odbioru czesciowego lub etapowego zgtasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy, z jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru inwestorskiego, ktéry dokonuje odbioru.

8. 4. Odbior koncowy

Odbiér koncowy przeprowadza sie w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie o wykonanie robot
budowlanych. Odbioru kohcowego dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego - w obecnosci inspektora
nadzoru i wykonawcy, sporzadzajac Protokdt odbioru robot budowlanych zgtoszonych od obioru przez wykonawce.
W czasie odbioru koncowego komisja zapoznaje sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu a takze z wynikami odbiorow przewoddw kominowych, instalacji.
W przypadku stwierdzenia przez komisje niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych Ilub robot
uzupetniajacych, komisja moze przerwac¢ swoje czynnosci i ustali¢ nowy termin odbioru koncowego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢é wykonanych robot w poszczegélnych asortymentach odbiega nieznacznie od
wymaganej dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng (z uwzglednieniem tolerancji) i nie ma wigekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne i trwatosé, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosc
wykonanych rob6t w stosunku do wymagan w umowie.
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8. 6. Odbidr po okresie rekojmi

Pod koniec okresu rekojmi zamawiajgcy lub wtasciciel obiektu organizuje odbidr ,po okresie rekojmi". Odbiér taki

wymaga przygotowania nastepujacych dokumentéw:

- umowy 0 wykonaniu robo6t budowlanych protokotu odbioru koncowego obiektu

» dokumentéw potwierdzajgcych usuniecie wad zgtoszonych w trakcie odbioru koncowego obiekiu (jezeli byty

zgtoszone wady ) dokumentow dotyczacych wad zgtoszonych w okresie rekojmi oraz potwierdzenia usuniecia tych

wad innych dokumentéw niezbednych do przeprowadzenia czynnosci odbioru.
8. 7. Odbidr ostateczny - pogwarancyjny

Odbioér ostateczny - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad

stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub/oraz przy odbiorze po okresie rekojmi oraz ewentualnych wad

zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
8. 8. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentacji projektowej

umozliwiajgcej przygotowanie dokumentacji powykonawczej obiektu.

W sktad dokumentacji powykonawczej obiektu wchodza:

- przedmiar robét,

- wszelkie inne pozwolenia urzedowe zwigzane z realizacjg obiektu

- protokoty odbioru rob6t ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych,

- protokoty odbioréw czesciowych i koncowych

- wyniki badan, prob i sprawdzen, protokoty odbioru instalacji i urzadzen technicznych oraz przewodow
kominowych,

- o$wiadczenie kierownika budowy o:

a/ zgodnosci wykonania nawierzchni z normami branzowymi
b/ doprowadzenie do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy,

- aprobaty techniczne (deklaracje zgodnosci) oraz certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,B" dla materiatéw,

PKT. 9 ROZLICZENIE ROBOT

Szczegodtowe zasady rozliczania i ptatnosci za wykonane roboty bedg okreslone w umowie.

Sposéb rozliczania rob6t podstawowych dokonywane bedzie w systemie ryczattowym. To samo dotyczy robét

tymczasowych i towarzyszgcych.

Wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej

wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

PKT. 10 DOKUMENTY ODNIESIENIA . Normy, akty prawne, aprobaty techniczne

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207. poz. 2016 z p6zn. zm.)

. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19 poz. 177)

. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. nr 92 poz. 881 )

. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz.U. z 2002 r. Nr 147 poz. 1229)

. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r.Prawo ochrony srodowiska(Dz.U.Nr 62, poz.627 z p6zn.zm.

. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. Z 2004 r. Nr 204, poz. 2086)

. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz.

2087)

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie systemdw oceny zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779)

9. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa

i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072)

12. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenhstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr

120, poz. 1126)

Szczego6towe przepisy. Polskie Normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne dla
poszczegolnych rodzajéw robét sg podane w punkcie 10 kazdej szczegotowej specyfikacii techniczne;j.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STT) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni, Remont placu na terenie
zaktadu ITB w Pionkach
1.2. Zakres stosowania SST
STT jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.
1.1.
1.3. Zakres robot objetych STT
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem
warstw konstrukcyjnych nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-O D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialdw do wykonania skropienia
Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Do skropienia warstw nawierzchni nalezy uzyé:
-Do skropienia podbudowy nieasfaltowej uzy¢ emulsje asfaltowg kationowg wolnorozpadowg klasy K3 wg
WT.EmA-99, IBDiM — 1999 r. [2];
-Do skropienia podbudowy i warstw asfaltowych uzy¢ emulsje asfaltowg kationowg szybkorozpadowa klasy K1 wg
WT.EmA Zeszyt Nr 60 z 1999 r IBDIiM [2].
2.3. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Do skropienia poszczegolnych warstw konstrukcyjnych nawierzchni nalezy uzy¢ lepiszcza w ilosci nastepujacej, w
przeliczeniu na czysty asfalt:
-Kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie - 0,5 kg/m2 + 0,7 kg/m2
-Podbudowa z betonu asfaltowego — 0,3 kg/m2 + 0,5 kg/m2
-Warstwa wigzgca z betonu asfaltowego- 0,1 kg/m2 + 0,3 kg/m2
2.4. Sktadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie moga powodowaé utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci. Lepiszcze nalezy
przechowywac w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzgdzenia grzewcze i zabezpieczonych przed dostepem
wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza sie magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkoéw, jakie podano dla zbiornikow stalowych.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy stosowac sie scisle do zalecen producenta emulsji.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy uzywac:
-szczotki mechaniczne, zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna byé
wykonana z twardych elementéw czyszczacych i stuzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen
przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzyé
do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace.
-sprezarki
-zbiorniki z wodg
-szczotki reczne
3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo - kontrolne pozwalajgce na sprawdzenie i regulowanie nastepujgcych parametrow:
-temperatury rozktadanego lepiszcza
-ci$nienia lepiszcza w kolektorze
-obrotéw pompy dozujgcej lepiszcze
-predkosci poruszania sie skrapiarki
-wysokosci i dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza
-ilosci dozowanego lepiszcza
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby byto mozliwe zachowanie statej
temperatury lepiszcza Wykonawca powinien posiadac¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki zawierajgce
zaleznosci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastepujgcymi parametrami:
-cisnieniem lepiszcza




-obrotami pompy

-predkoscig jazdy skrapiarki,

-temperaturg lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjg [11110% od ilosci zatozone;j.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Transport emulsji powinien odbywaé sie w cysternach samochodowych. Dopuszcza sie stosowanie beczek lub
innych pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone
przegrodami, dzielagcymi je na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 1 m3, a kazda przegroda powinna mie¢
wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawierac resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywaé¢ szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach nie zabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna
by¢ oczyszczona z kurzy przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy byta uzywana woda to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po
wyschnieciu warstwy.

Skropienie warstwy moze rozpoczagé sie po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych
recznie (za pomocag weza z dyszg rozpryskowa).

Temperatura lepiszcza powinna sie miesci¢ w przedziale 207C — 4001C, w razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do
temperatury zapewniajgcej wymagang lepkosc.

Skropienie powinno by¢ réwnomierne, a ilo$¢ rozktadanego lepiszcza powinna by¢ réwna ilosci zatozonej z
tolerancjg [110%. Na wszystkich powierzchniach gdzie roztozono nadmierng ilos¢ lepiszcza Wykonawca powinien
roztozy¢ warstwe suchego i rozgrzanego piasku i usung¢ nadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z
emulsji. W zaleznosci od
rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1godz. do 2 godzin.

W przypadku elastomeroasfaltu lub emulsji elastomeraoasfaltowej kationowej nalezy stosowac sie do wskazan
producenta.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno — bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczyé skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajgc tylko niezbedny ruch budowlany. Jakiekolwiek
uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogédlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania i kontrola przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu okreslenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania i kontrola w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta, z tym , ze Wykonawca powinien kontrolowa¢ dla
kazdej dostawy wtasciwosci lepiszczy wg WT.EmA Zeszyt Nr 60 z 1999 r IBDIiM [2].

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodnos¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie.

Zaleca sie przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej w opracowaniu
,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” wg metody zalecanej przez
GDDP do stosowania [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.

Obmiar oczyszczonej oraz skropionej powierzchni warstwy powinien by¢ dokonany w metrach kwadratowych [m2].

8. ODBIOR ROBOT

8.1.090Ine zasady odbioru robét podano w ST-O D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbiér oczyszczonej i skropionej powierzchni jest dokonywany na zasadach odbioru robét zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli materiatow i
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robét.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikéw badan Wykonawcy z biezgcej kontroli jakosci materiatéw i robét i
ogledzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania rob6t poprawkowych. Roboty poprawkowe
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystgpienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usuniecia na wiasny koszt. Odbiér
jest mozliwy po spetnieniu wymagan okreslonych w punkcie 6. ST-O

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

-mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym
polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego powietrza,

-reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.

Cena 1 m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

-zakup, dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek,

-podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

-rbwnomierne skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

-przeprowadzenie pomiaroéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. "Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa." Zalecone przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5. 3a-551/5/92 z dnia 1992.02.03.

2. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe (WT.EmA-99) Zeszyt Nr 60, IBDIM — 1999 .

3. PN-S-96025:2000- Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Wyréwnanie podbudowy mieszanka mineralno-bitumicznag

1. WSTEP ;
1.1. PRZEDMIOT SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy. Remont placu na terenie zaktadu ITB w Pionkach
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podtuznego warstw nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmiennej grubosci uktadana na istniejgcej warstwie w celu wyréwnania
jej nieréwnosci w profilu podtuznym i poprzecznym.
1.4.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” oraz w STWIORB D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 1.4 )
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z normami,
wytycznymi IBDiM, SST i poleceniami inspektora nadzoru.
2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-O
- wymagania ogolne pkt 2.
Rodzaje materiatbw — materialtem stosowanym przy wykonywaniu warstwy wyréwnawczej jest mieszanka
mineralno-asfaltowa standard |
3. SPRZET
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Roboty zwigzane z wykonaniem podbudowy drogi mogg by¢ wykonywane recznie i mechanicznie przy uzyciu
dowolnego typu sprzetu gwarantujgcego uzyskanie wymaganej jakosci i trwatosci wykonanych podbudowy.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-O D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu, tak aby dostarczyé materiat w
odpowiednim czasie oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROROT
Przed przystgpieniem do uktadania warstwy wyréwnawczej Wykonawca powinien wyznaczy¢ niwelete uktadanej
warstwy wzdtuz krawedzi podbudowy lub jej osi za pomoca stalowej linki, po ktérej przesuwa sig¢ czujnik
urzgdzenia sterujgcego uktadarkg. Maksymalna grubos¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna
przekracza¢ 8 cm. Przy grubosci przekraczajgcej 8 cm warstwe wyréwnawczg nalezy wykonaé¢ w dwu lub wiecej
warstwach nie przekraczajgcych od 6 do 8 cm.
Mieszanka przyjeta do wykonania warstwy wyrownawczej powinno mie¢ takg grubos¢ aby zapewniato
wyprofilowanie powierzchni z wymaganymi spadkami i zatozeniami przyjetymi w ofercie. Natychmiast po
wyprofilowaniu warstwy nalezy przystgpic¢ do jej zageszczenia.
Zageszczenie powinno postepowac stopniowo od dolnej do gérnej krawedzi warstwy.
Nierdbwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez
uzupetnianie warstwy mieszanki, dodanie lub usuniecie materiatu az do otrzymania réwnej powierzchni.
Ze wzgledu na zmienng grubos$¢ zageszczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robdt, na podstawie
przeprowadzonych préb, przedstawi Inzynierowi do akceptacji sposéb zageszczania warstw wyréwnawczych w
zaleznosci od ich grubosci. )
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST O — wymagania ogélne pkt 6.
6.1 Badania przed przystgpieniem do robdt — wykonawca powinien wykonaé badania sktadnikéw mieszanki

przeznaczonej do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki badan inspektorowi nadzoru jezeli tego zazada.
6.2 Badania w czasie robot.
- szerokos¢ warstwy wyréwnawczej - podbudowa nie moze r6zni¢ sige od szerokosci zatozonej

o wiecejniz +10cmi—5cm
Nieréwnosci podtuzne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowg tatg zgodnie z norma BN-68/8931-04
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru jest,

- tona mieszanki mineralno-asfaltowej wbudowanej w wykonang warstwe wyrownawczg.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotyczgce odbioru robét podano w ST O — czes$¢ ogdlna pkt 8.

Roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajgcych, oraz odbiorowi koncowemu.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ofertg, SST i wymaganiami inspektora nadzoru jezeli wszystkie

pomiary i badania daty wyniki pozytywne. W przypadku usterek inspektor nadzoru ustali zakres wykonania robét

poprawkowych, zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosc.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady dotyczgce podstaw ptatnosci podano w ST O — czes¢ ogdlna pkt 9.
10.PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
PN-S-96025:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych.
PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych
Rozporzagdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.
(Dz.U. Nr43 z 1999 r., poz. 430)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05.03.05. NAWIERZCHNIA JEZDNI Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem warstwy Scieralnej i wigzacej z betonu asfaltowego, Remont placu na terenie
zaktadu ITB w Pionkach ]
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
remontu placu manewrowego na terenie zaktadu ITB w Pionkach w szczegdlnosci;
- Mechaniczne roztozenie warstwami dostarczonej na miejsce wbudowania mieszanki ze wstepnym jej
zageszczeniem urzgdzeniami wibracyjnymi rozktadarki.
- Reczne roztozenie mieszanki w miejscach niedostepnych dla rozktadarki.
- Mechaniczne zageszczenie warstw nawierzchni z recznym ubiciem mieszanki przy urzgdzeniach obcych.
- Obciecie krawedzi w razie potrzeby.
- Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania
1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z normami,
wytycznymi IBDiM, SST i poleceniami inspektora nadzoru.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-O
— wymagania ogoélne pkt 2.
Wymagania wobec materiatow:
2.2. Asfalt
— nalezy stosowac asfalt drogowy spetniajgcy wymagania okreslone w EN 12591:2002[6]
2.3. Wypetniacz — nalezy stosowac wypetniacz, spetniajagcy wymagania okreslone
w PN-S- 96504:1961 [9] dla wypetniacza podstawowego i zastepczego.
2.4. Nalezy stosowaé kruszywa spetniajgce wymagania norm
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
2.5. Asfalt uptynniony — spetniajgcy wymaganie okreslone w normie PN-C- 961732:1974 [7].
2.6. Emulsje asfaltowe spetniajace wymagania okreslone w WT. EmA-99 [14].
3. SPRZET
3.1.0gdblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST - O — czes$¢ ogblna pkt 3.
3.2. Wytwornia powinna by¢ zlokalizowana w poblizu prowadzonych rob6t, nie dalej niz 30 km
od miejsca wbudowania, co umozliwi transport mieszanki max. w ciggu 1 h .
3.3. Uktadanie mieszanki — uktadarka do uktadania mieszanek typu zageszczanego.
Skraplarka.
3.4. Sprzet do zageszczania mieszanki, wykonawca powinien stosowac nastepujacy sprzet:
- walce gtadkie stalowe srednie
- walce gtadkie wibracyjne
- walce ogumione ciezkie
Sprzet do wykonania nawierzchni musi by¢ zaakceptowany przez inspektora nadzoru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu okreslono w ST O — cze$¢ ogodlna pkt 4.
4.2. Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania powinien spetnia¢ nastepujace warunki:
- do transportu mozna uzywaé samochodéw samowytadowczych,
- transport powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do spadkéw temperatury przewozonej mieszanki
z wytworni do miejsca wbudowania ponizej 10% temperatury wyjsciowej,
- samochody powinny wyposazone w plandeki, zalecane jest stosowanie samochoddéw termoséw z
podwojnymi Scianami skrzyni wyposazonej w system grzewczy,
- czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.
5. WYKONANIE ROROT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST O — czes$¢ ogdlna pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystgpieniem do robét w terminie uzgodnionym z inspektorem nadzoru, wykonawca
dostarczy do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfalkowej polega na:
- doborze sktadnikéw mieszanki,
- doborze optymalnej ilosci asfaltu,
- okresleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescic¢ sie w polu dobrego uziarnienia
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5.3.

54.

5.5.

5.6.

wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Wytwarzanie - mieszanke mineralno-asfaltowg produkuje sie w otaczrce o mieszaniu cyklicznym lub ciggtym
zapewniajgcej prawidtowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikdéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikéw powinno by¢ wagowe, zautomatyzowane, zgodne z receptura.

Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmian jego gestosci w zaleznosci od
temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikbw mogg wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeptywomierza, lecz nie wiecej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Kruszywo powinno byé wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypetniacza
uzyskata wtasciwg temperature. Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o
wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury MMA.

Przygotowanie poditoza — poditoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢
wyprofilowane, zageszczone i rowne. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta

Warunki przystgpienia do rob6t — warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy
temperatura otoczenia w ciggu doby byta nie nizsza od 5° C.

Nie dopuszcza sie ukfadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opaddéw atmosferycznych
oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢é wbudowana uktadarkg zapewniajgcg osiggniecie grubosci
warstwy okreslonej w ofercie i utrzymaniu wymaganej niwelety.

Zageszczenie mieszanki powinno odbywac sie bezzwtocznie po utozeniu, rozpoczynajgc od

krawedzi jezdni ku osi. Ztacz w nawierzchni powinny by¢é wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle
do osi drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST - O — wymagania ogélne pkt 6.

6.1

6.2

6.3

Badania przed przystgpieniem do robdt — wykonawca powinien wykonaé¢ badania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowe;j

i przedstawi¢ wyniki badan inspektorowi nadzoru.

Badania w czasie robdét.

Nalezy przeprowadzac¢ badania:

- sktadu i uziarnienia mieszanki mineralno-asfaltowej,

- wtasciwosci asfaltu ,

- wiasdciwosci wypetniacza i kruszywa,

- temperature sktadnikéw i MMA,

Nalezy sprawdza¢ wyglad mieszanki — wizualna ocena mieszanki mineralno-asfaltowej powinna byc¢
dokonywana w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

Wiasciwosci MMA nalezy okresla¢ na probkach zageszczonych metodg Marshalla.

Wyniki powinny by¢ zgodne z recepturg laboratoryjna.

Badania cech geometrycznych nawierzchni,

- rébwnos¢ warstwy ; nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego mierzone wg BN-
68/8931-04 [11] nie powinny by¢ wigksze niz 6 mm,

- grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z zawartg w ofercie, z tolerancjg £ 10%

- wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszczacych sie i spekanych.

- zageszczenie > 98% i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w
recepcie laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest,

- m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.
ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotyczgce odbioru robét podano w ST O — cze$é ogdlna pkt 8.
Roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych, oraz odbiorowi koncowemu.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ofertg, SST i wymaganiami inspektora nadzoru jezeli wszystkie
pomiary i badania daty wyniki pozytywne. W przypadku usterek inspektor nadzoru ustali zakres wykonania robét
poprawkowych, zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosc.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady dotyczgce podstaw ptatnosci podano w ST O — czesc¢ ogdlna pkt 9.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-
PN-
EN-
PN-
PN-

B-11112: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

12591:2002  Asfalt i produkty asfaltowe.

C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych.

S-04001: Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.01a REGULACJA URZADZEN WODOCIAGOWYCH

Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z zadaniem Remont placu na terenie zaktadu ITB w Pionkach
1.2. Zakres stosowania SST
Zakres stosowania SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST D-00.00.00. ,Wymagania ogdine” pkt.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
-Studzienka kanalizacyjna - urzadzenie potaczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub prawidiowej
eksploatacji kanatu.
-Studnia teletechniczna - pomieszczenia podziemne wbudowane miedzy ciggi kanalizacji kablowej w celu
umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji kabili.
-Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich konserwacji i
przewietrzania.
-Wpust uliczny (wpust Sciekowy, studzienka sciekowa) - urzadzenie do przejecia wdd opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogdlnosptawne;j.
-Wiaz studzienki kanalizacyjnej - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych, umozliwiajgcy dostep do urzgdzen kanalizacyjnych.
-Wtaz studzienki teletechnicznej - element przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,
umozliwiajgcy dostep do urzadzen teletechnicznych.
-Nasada (zeliwna) z wlewem bocznym (w krawezniku) - urzadzenie, przez ktére wody opadowe przedostajg sie w
ptaszczyznie kraweznika do wpustu ulicznego.
-Kratka $sciekowa - urzgdzenie, przez ktére wody opadowe przedostajg sie od géry do wpustu ulicznego.
-Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW BUDOWLANYCH
Ogblne wymagania dotyczgce materiatdw

Ogdblne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

Materiaty do wykonania regulacji pionowej studzienki urzgdzen podziemnych

Do przypowierzchniowej regulacji pionowej studzienek dla urzagdzehn podziemnych nalezy uzy¢ materiatow
otrzymanych z rozbiérki studzienki nadajgce sie do ponownego wbudowania.

Dla przykry¢ studzienek przewidzianych w dokumentacji projektowej do wymiany na nowe nalezy
zastosowac przykrycia, ktérych wierzchnia warstwa jest wykonana z materiatow zgodnych z materiatami, z ktérych
sg wykonane nawierzchnie sasiadujagce z przykryciem studzienki. Sposéb wykonania i wykonczenia wymienianych
przykry¢ studzienek opracuje Wykonawca wraz z producentem zgodnie z wytycznymi dokumentacji projektowej
oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru. Opracowane i dostarczone przez Wykonawce przykrycia mogg by¢
zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inspektora Nadzoru.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO ROBOT BUDOWLANYCH
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej studzienki urzgdzen podziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonaniaregulaciji, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

- pity tarczowej,

- mfota pneumatycznego,

- sprezarki powietrza,

- zageszczarki wibracyjnej,

- sprzetu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Ogoblne wymagania dotyczace transportu

OgobIne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.
5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Zasady wykonania regulacji pionowej studzienki urzadzen podziemnych

Wykonanie naprawy polegajgcej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:

- roboty przygotowawcze - wyznaczenie powierzchni podlegajgcej regulacii,
- wykonanie regulacji studzienki urzagdzen podziemnych,
- utozenie nawierzchni (wg odpowiednich SST).
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Roboty przygotowawcze

Wyznaczenie powierzchni podlegajacej regulacji polega na:

- okresleniu stanu nawierzchni i podbudowy w bezposrednim otoczeniu studzienki,

- rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementéw urzadzenia.

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowacé caly obszar nawierzchni i
podbudowy wokot regulowanej studzienki. Powierzchnie przeznaczong do wykonania naprawy akceptuje Inspektor
Nadzoru.

Wykonanie regulacji pionowej studzienki urzadzenia podziemnego

Jezeli dokumentacja przetargowa lub SST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej
regulacji pionowej studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru, obejmuje:

- zdjecie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratki $ciekowej, nasady z wlewem bocznym, obudowy zaworu) urzadzenia
podziemnego,

- rozebranie uszkodzonej nawierzchni i podbudowy wokét studzienki:

- reczne (dtutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskimi, ew. drggami stalowymi itp. - w
przypadku nawierzchni typu kostkowego),

- mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej,
betonowej) - z pionowym wycieciem krawedzi uszkodzenia pitg tarczowg i rozebraniem konstrukciji
jezdni przy pomocy mtotdw pneumatycznych, dragéw stalowych itp.,

- rozebranie gérnej czesci studzienki (np. czesci zeliwnych, ew. ptyt zelbetowych pod studzienka, ew. kregdw
podporowych itp.),

- zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementow nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robét,

- podjecie decyzji o sposobie regulacji pionowej i wykorzystaniu istniejacych materiatow,

- sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gérnej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina
wtazowego) z ew. uzupetieniem ubytkow,

- w przypadku niewielkiego zakresu regulacji - poziomowanie gornej czesci komina wtazowego, nasady wpustu
itp. przy uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku wiekszego zakresu regulacji - wykonanie
deskowania oraz utozenie i zageszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B15, wedtug wymiarow
dostosowanych do zakresu regulacji i poziomu powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzielgcego itp.), a takze
rozebranie deskowania,

- o0sadzenie przykrycia studzienki lub kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejgcych materiatow oraz ew.
wyrownaniem zaprawg cementowg. W przypadku przykry¢ podlegajacych wymianie na nowe nalezy je
zastosowac¢ tam gdzie to zostato okreslone zgodnie dokumentacjg projektows.

W przypadku wystgpienia uszkodzen studzienki, wynikajgcych z uszkodzen (zniszczen) korpusu
studzienki, kanatow, przykanalikow, elementow dennych, wymycia gruntu itp. - sposéb i zakres regulacji nalezy
okresli¢ indywidualnie i wykonac¢ jg wedtug osobno uzgodnionego z Inzynierem Kontraktu zakresu prac.

Utozenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchnie, wokét naprawionej studzienki, nalezy wykona¢ w sposéb zgodny z dokumentacjg
przetargows.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezy zwracaé szczegdlng uwage na poprawne jej zageszczenie wokét
komina i kotnierza studzienki. Przy nawierzchni asfaltowej, powierzchnie styku czesci zeliwnych lub metalowych
powinny by¢ pokryte asfaltem.

W zaleznosci od rodzaju nawierzchni istniejacej, poszczegdlne wykonywane warstwy $cieralne i elementy
drogowe muszg odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST:

- D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”,

- D-05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”

- D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe”,

- D-08.02.01 ,Chodnik z ptyt chodnikowych betonowych”,

- D-08.05.03 ,Sciek z kostki brukowej betonowe;j”.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” [1] pkt 6.

Badania przed przystgpieniem do rob6t

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatbw wykonane przez dostawcow itp.), jesli takie dokumenty sg dla zastosowanych
wymagane;

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi Kontraktu do akceptacji.
Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktdre nalezy wykonac¢ w czasie rob6t podaje tablica 1.
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Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robét

Lp. | WyszczegOlnienie badan i pomiaréw | Czestotliwo$ | Wartosci dopuszczalne
¢ badan
1 Wyznaczenie powierzchni | 1 raz Niezbedna powierzchnia
przeznaczonej do wykonania naprawy
Akceptacja
2 Roboty rozbiérkowe 1raz nieuszkodzonych
materiatéw
3 Szczego6towe rozpoznanie | 1 raz Akceptacja Inspektora
uszkodzenia i decyzja o sposobie Nadzoru
naprawy
4 Regulacja studzienki Ocena Wg pktu 5.4
ciggta
5 Utozenie nawierzchni Ocena Wg odpowiednich SST i
ciagta dokumentaciji przetargowej
6 Potozenie studzienki w stosunku do Kratka s$ciekowa ok. 0,5
otaczajgcej nawierzchni 1raz cm ponizej, wiaz
studzienki i  obudowa
zaworu - W poziomie
nawierzchni

Badania wykonanych robét
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujgcego do otaczajgcej nawierzchni i
umozliwiajgcego sptyw powierzchniowy wod.
7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.
Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 szt (sztuka) studzienki urzadzenia podziemnego.
8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg przetargowg, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
-roboty rozbi6rkowe,
-regulacja studzienki.
Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” oraz
niniejszej OST. )
9. ROZLICZENIA ROBOT
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
- roboty rozbiérkowe,
- dostarczenie materiatow i sprzetu,
- wykonanie regulacji studzienki,
- odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprzetu.
Prolektowana liczba jednostek obmiarowych
Projektowana liczba jednostek obmiarowych zostata okreslona w przedmiarze robdt i kosztorysie
przetargowym zawartych w dokumentacji projektowe;.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Ogolne specyfikacje techniczne (SST)
- D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”
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