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I. CZESC OGOLNA

Przedmiotem specyfikacji techniczney wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét elektrycznychgliacych uzupetnieniem robo6t budowlanych..

Specyfikacja zawiera  podstawowe wymagania, kt&ge niezlkedne do
okreslenia standardu i jakoi wykonania robot , sposobu ich realizacji 1 wiagn
wyrobéw przewidzianych do wbudowania. Jej celemt jgwzedstawienie
zasadniczych informacji, magych postay¢ do wybrania wykonawcy robét i
uzupetnieniu dokumentacji. Dokumentacja projektavi& zostata ograniczona do
podstawowych dyspozycji, obejmaych prace przy monig, ale zawiera réwnie
Czes¢ rysunkow i niezledne obliczenia.

Specyfikacja jest spdjna z zetonymi przedmiarami robdt. Przy jej
opracowywaniu kierowano ¢idyspozycjami zawartymi w Zagdzeniu Ministra
Infrastruktury z 2.09.2004 r. (Dz.U. 202/2004 p&z.2).

Przedsjwzigciu nadano nazy ,Zabudowa estakady suwnicy przemystowej
Q=12,5 tony — przez zadaszenie i ostony przestrpeacy oraz powierzchni
sktadowej, montaowej i manewrowej” , Pionki ul. Przemystowa 2

Na estakadzie, ktOrej ost@uie jest projektowane, poruszae¢ ssuwnica
natorowa, w kierunku réwnoleglym do tych belek. d3tezéd w ktdérej pracuje
suwnica jest ostonia od strony Hali Laboratorium. Placediacy terenem pracy
suwnicy jest przylegagym do Hali. Plac ten pokryty jest sztugzn betonow
nawierzchm. Przemieszczanie tadunku wzgtu suwnicy zapewnia wozek z
wciagarka, poruszajcy sk do jej osi rownolegle.

Poszycie i pokrycie dachu zabudowywane| estakaelione lrdzie przez dwa
rodzaje dwigarow petowych. Jednym z nich jest kratownica samostateczna
Drugim jest dwigar tukowy, przejmujcy obchzenie dachu za pomgowvieszakdw.

Zastosowanie dwoch rodzajowzwigarOw narzucone zostalo ruregiem
technologicznym, biegicym wzdlez krawedzi dachu, na dwoch roznych
wysokaciach.

Wszystkie zasadnicze roboty skiag& se na wykonanie ,..Zabudowy...” i8]
wymieniono, przyporgdkowugc im numery kodow ze Wspdlnego Stownika
Zamowier. Przy wybieraniu kodow kierowanocestasad dominanty, nadagc kod
roboty o przewz#ajgcej ilosci | znaczeniu, w stopniu, jaki ha to pozwala Zdeenie
Ministra Infrastruktury.
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1. INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Roboty elektryczne to momtaozdzielni, dwietlenie zabudowy - wewgtrzne i
zewretrzne- lampami, €wietlenie awaryjne i ewakuacyjne, zasilenie apavato
grzewczo wentylacyjnych— odbiorniki sitowe , podepwanie rynien, instalacja
wyréwnawcza i odgromowa. Wymienione roboty z wystapca dokladndcia
mozna zalicz¢ do Kkategorii ,Roboty w zakresie przewodéw instalacji
elektrycznych oraz opraw elektrycznych CPV453110060".

2. ROBOTY TYMCZASOWE | TOWARZYSACE

Zaliczono do nich rusztowania rurowe (o ile nie steycaz pomosty
mechaniczne), postawienia ktorycktdhie wymagat monta oraz wywdéz odpadow.
Jak wspomniano iy kierugc sk zasagd dominanty prace zwzane z rusztowaniami
zaliczono do podkategorjWwznoszenie rusztowa” i nadano kod numeryczny
CPV45262120-8

Scharakteryzowane robotydy musiaty by skoordynowane z praaczynnej
Hali Laboratorium, do ktorej wjazd prowadzi przeren przeznaczony na zabudow
Mozliwe bedzie co najwyej wylaczenie jej fragmentu zzytkowania na krotki czas,
w uzgodnieniu z Kierownictwem.

Zabudowa estakady obejmuje teren beémmnio przylegajcy do Hali
Laboratorium, ktére odgradza je od ulicy. Jest aiakalizowana na terenie
wydzielonym, ogrodzonym, strzenym przez cat doky. Wjazd do niej prowadzi
przez bram, w ogrodzeniu od strony ul. Przemystowej, a poyarngezdzajace
rejestrowane. Ulica ta posiada nawierzehmiwardzon, przystosowas do duzych
obcigzen.

Front robot skupiasie bedzie w poziomie posadzki i w bezpedniej bliskdci
czynnej Hali i na wysoksiach dochodgcych do 12 m. Teren jestwietlony przez
calh dolkz. Podczas prac mormtawych  doptyw energii dla bezpiedstwa
pracupcych zostanie wykczony. W zwizku z tym konieczne dolzie opracowanie
projektu organizacji robot, skoordynowanego z pkigm bramy budowlanegj,
zawierajcego precyzyjny harmonogram prac i uzgodnienie gdierownictwem
Hali, ktére przez caly czas ich trwania sprawéwadzie nie tylko nadzor techniczny,
ale | chgty, zapewniacy bezpieczéstwo pracujcym. Prace jak pwspomniano,
beda sic odbywaly caly czas w czynnym zaktadzie pracyytdownik Hali zapewni
podiaczenie do poboru energii elektrycznej — odptatnie.

Roboty wykonywane dula na r@nych poziomach. Rinica tych poziomow
wynoszca jak jiz wspomniano do 12 m, kwalifikuje je, jako wykonyveama daych
wysokaciach.
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Pracownicy realizacy monta musz by¢, przeszkoleni, legitymowasie
swiadectwami zdrowia, posiadl@adziez ochronn i zabezpieczenia przed upadkiem z
wysokaci. Wymagane jest zatrudnienie rzeghmdkOw i spawaczy legitymuagych
sie zweryfikowanymi dokumentami o posiadanych uprawieh i praktyce.

Charakter robot nie wymaga specjalnej ochréogowiska, w niczym na niego
negatywnie nie wptywag. Wszystkie materiaty proponowane mayiadectwo PZH.

Wykonawca zobowizany jest do wykonania rob6t zgodnie z projektem. W
zwigzku z opisanymi uwarunkowaniami jest zobligowamydziej, nk przy innych
robotach, postugiw@a sie wiedz i wyobraznia. Przed ziaeniem oferty winien
zapoznda sie z przysz4 budows. Musi jednoczénie uzgodnt z wzytkownikiem
warunki sanitarne.

ll. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Materialy przewidziane do wbudowania wymag&pntroli technicznej przy
odbiorze. Polegama ona na sprawdzeniu, czy materiat zalecony vijekcee jest
wyprodukowany w oparciu o nokntechniczig lub aprobag techniczg. Zapewnia to,
ze materiat ten spetnia wymagania systemu§ek@wiadectwemze ma to miejsce
jest jeden z ponszych dokumentow:

-Certyfikat na znak bezpiearsgtwa, wykazujcy zgodnd¢ wiasciwosci wyrobu z
kryteriami technicznymi ok&onymi w Polskich Normach i Aprobatach
technicznych, znakowanych Znakiem Bezpiésh@a, w tym obowjzujace w
Unii CE

— Certyfikat zgodnéci z normgy PN lub AT lub deklaracja zgodém z dokumentem
jezeli wyrdb nie jest olatty certyfikatem na znak bezpiecstwa.

Podstawowe materialy przewidziane do wykorzystgmey remoncie, wraz z
podaniem ich wiasrgi istotnych dla warunkow transportu i skladowania
wymieniono poniej. Dopuszcza ei odstpstwo od podanych warunkéw
przechowywania i transportu, o ile przewiduje tstinkcja producenta.

1. Osprzt elektryczny

Oprawy dwietleniowe zewstrzne, metalohalegonowe 70 W IP65, instalowane na
wysiegnikach, wewgtrzne metalohalogenowe 400W IP65, oprawy ewakunacyj
LED 5W, osprzt instalacyjny szczelny, przewody typu YDY w rurkagchronnych

iw korytkach instalacyjnych, rozdzielnice modutoszczelne IP54, kable zasieg
typu YKY, drut stalowy ocynkowangrednicy 8 mm, t&ma stalowa ocynkowana
25x4 mm.

2. Kable

Kable grzewcze 20 W/m i 12 W/m.oraz czujniki tengtary i wilgotngci.
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Transport samochodami skrzyniowymi lub dostawczyngkiadowanie w

pojemnikach, zwojach fabrycznych, w pomieszczenmrhknéetych.
3. Inne drobne elementy

Materiaty wymagaj przed wbudowaniem akceptacji inspektora nadzoru.
I WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Do realizacji budowy jest potrzebny sgirgpecjalistyczny. Po#agj ograniczono
sie do jego wymienienia.

1. Zestaw elektronagrlzi recznych to jest, wiertarek, wiertarek ze sjiem,
szlifierek kgtowych, pit i wiertet z ostrzem diamentowym, w tystwornica te z
ostrzem diamentowym do betonu itp.

2. Systemowe rusztowanie do wykonywania prac na wysmko

3. Spawarka elektryczna do 200 A, wraz ze gern pomocniczym do spawania
recznego jak przewody spawalnicze, uchwyty elektradgiski, mtotki do odbijania
zuzla, szczotki do oczyszczania spoin, tarcze ochromaski odchylane, fartuchy i
rekawice.

4.  Dzwignik hydrauliczny z nagdem elektrycznym do podnoszenia drobnych
materiatow.

5. Barierki do ogrodzenia terenustay odblaskowe, koce pppsprzt BHP.

IV SRODKI TRANSPORTU

W pkt Il wymieniono wszystkie przewidziane praalizacji budowy do zycia
srodki transportu. Oto one, jeszcze raz wymienione:

1. Samochdd skrzyniowy o Bosci 5 -10 Ton. Samochdd musidbwyposaony
w dzwignik i przystosowany do zatenia plandeki zabezpieczag] przed
opadami.
2. Samochod dostawczy o dmmsci 1,5 Tony.
3.
omost mechaniczny o wysadm podnoszenia ~12 m.

V.WYMAGANIA DOTYCZACE REALIZACJI , SPOSOBU WYKONCZENIA
ROBOT

1.Podstawowy zakres robo6t i wymagana kol&nach realizacji winna b§
nastpujaca:
1. Roboty przygotowawcze to jest useie wszystkich elementéw ruchomych i

5 |
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opr&nienie fragmentu placu, co najmniej z dwoch seghentv tym odcecie
doptywu energii do obszaru prac.

2.

Wygrodzenie frontu robét barierkami, a w najgorszymypadku témami.

3.

Doprowadzenie energii elektrycznej do zasilaniktetmarzdzi i ich profesjonalne

podiczenie.

4.

Wykonanie instalacji elektrycznej zasijeg].

5.

Postawione rusztowania naje wykorzysté do robot w zakresie przewodéw

instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych .

Wykonawca opracowag projekt organizacji budowy, me podziel¢ front robot
na mniejsz ilos¢ obszarow.

VI.
KONTROLA ROBOT

Instalacje elektryczne wymagaj
-pomiaru rezystencji kalego obwodu elektrycznego,
-pomiaru poprawrkei dziatania wyacznikdw ré&nicowo pgdowych,
-pomiaru wyhczalngci zwak,
-pomiar opornéci uziemie,
-pomiaru najzenia gwietlenia zewgtrznego i wewantrznego.

VIl. OBMIAR ROBOT

Wykonanie zabudowania naktada na wykonawbowgzek systematycznego
rejestrowania wszystkich robdét. Do tego celuzgtu ma ksijzka obmiarow,
wypetniana na bigco, w spojnéci z pos¢pem robot.

Pomocnym w jej prowadzeniwdizie kosztorys naktadczy, z zaakceptowanymi
ilosciami i cenami robdét. Wymagato lkedzie od wykonawcy dokladnego
sprawdzenia przedmiaru robot przed prag®Eniem do przetargu. Jednostki
obmiarowe brane dola z kosztorysu nakiadczego, spdjnego z odpowiednimi
katalogami ( nie zawsze aktualnymi), ktore wymad@anfrontacji z rzeczywistymi.

Obmiar robdét wykonanych zaakceptowany przez ingpaknadzoru jest
pierwsz podstavwy do rozliczenia agciowego.
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Wszystkie czynnii zwigzane z pragc s3 bardzo przejrzyste , ale roboty s
zaliczane do remontowych, preferuje sbzliczanie kosztorysem powykonawczym,
mimo ze dla inwestora-tytkownika bardzo korzystnacizie umowa ryczattowa. W
przypadku jej zawarcia wykonawca nie jest zwolniany prowadzenia ksiki
obmiaru robét, jeeli w przypadku powstania robo6t dodatkowyckdiie domagat si
za nie zapftaty.

VIIl ODBIORY ROBOT | KONTROLA JAKOSCI

Przy odbiorze rob6t montawych obowiyzujg te same zasady co i przy
robotach nowych. Wobec prac konstrukcyjnych (uznipgicych) wykonawca musi
zdawa& sobie spraw z koniecznéci zaangaowania wekszej wiedzy i cgstszego
postugiwania § normami i warunkami technicznymi (uprzedzonozejy niz przy
dyspozycjach szczegdtowych zawartych w innychjgitach wykonawczych.

Musi on zgromadZi przed odbiorem wszystkie wymagane certyfikaty
materiatdw wymienionych w pkt Ikwiadczice o dobrej ich jakii.

Nalezy dokon& odbioru nasipujacych robot, w tym i zanikowych, ktore
powinny by odnotowane w dzienniku budowy, albo w oddzielnyaotokotach
odbioru (ustalk w umowie).

1. Wytaczenie energii z obszaru, w ktérym wykonywanreglgbprace i widoczne
oznaczenie tego obszaru oraz drég dowozu materiatd

2. Protokéty odbioru i pomiarow elektrycznych

3. Protokoty skuteczri@i wytgczalndci zwatkt

4. Protokoty rezystancji izolacji

5. Protokéty pomiaru nagenia gwietlenia

6. Protokét pomiaru uziemie

Odbioru kaicowego dokonuje komisja wyznaczona przez inwest@a,
zakaczeniu kadego z etapow budowy | przygotowaniu gpsfgcych dokumentow:

1.Projekt budowlano wykonawczy, dokumentacja koszowa, w postaci
kosztorysu naktadczego z uzgodnionymi cenami.

2. Pozwolenie na budaow

3. Dziennik budowy i protokdty odbiorow egiowych i zanikowych.

4. Protokot odbioru robot i swiadczenie wykonawcy o wykonaniu robot zgodnie z
aktualnie obowjzujgcymi przepisami i normami oraz posiadamedz techniczi

5. Dokumentacja powykonawcza , z opisami zmian, pselpikierownika budowy i
inspektora nadzoru. Zmiany winnybyaakceptowane przez projektanta.
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6. Protokoty koniecznéei robot dodatkowych.
7. Certyfikaty lubswiadectwa zgodni@i z normami lub aprobatami.
8. Ksiagzki obmiaru robot.
9. Protokét przekazania placu budowy
10.Historia budowy, jako uzupetnienie do dokumentpojpvykonawcze,.

Odbioru naley dokon& zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlano — mortavych — czs$¢ pierwsza i druga autorstwa ITB z
1989 r.(obecnie jest unowoérmgona i wydana w postaci zeszytow). W przypadku
stwierdzenia usterek Iub nieprzygotowania dokument&omisja wyznacza
dodatkowy termin zebraniagsi

Wykonawca winien udzidli trzyletniej gwarancji na wykonane roboty. Po
uptywie roku naley dokona& przeghdu robdét, a po uptywie trzech lat odbioru
pogwarancyjnego.

IX. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza
jednostk obmiarowy, ustalom dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowamdptave ptatnaci jest
wartas¢ (kwota)podana przez Wykonagvwe danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgedniat
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skiadeg se¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty i w dokumentacji projektowe,;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowd:
--robocizre bezpdredng wraz z towarzysgecymi kosztami,
--wartas¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosya
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
--wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
--koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
--podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT

X PRZEPISY ZWIAZANE

1. ITB. Warunki techniczne wykonania i odbioru robéadiowlano — montawych.
Warszawa 1989 r.

12. PN-EN 364-4-481:1999 Instalacje elektryczne w otaiek budowlanych
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13. PN-IEC 800:1998 Przewody grzejne o rapi znamionowym 300/500V
do ogrzewania pomieszazezapobiegania oblodzeniu

14. PN-EN 62305 Ochrona odgromowa

15. PN-HD-60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych
Ochrona przeciwpoaniowa

16. PN-EN 12464-Swiatto i cswietlenie
17. PN-IEC 60364-6-11 préby i sprawdzenie odbiorcesalacii
W w/w Warunkach i Instrukcji wymieniono wszystkigezlzdne Polskie

Normy, do ktérych s one odwotuj. Zrezygnowano w niniejszej Specyfikacji z
ponownego ich wymienienia.




